7+阶段


Wedo2.0 — 第1节 — 麦乐科学漫游器



[bookmark: _GoBack]课程目标：
1、了解科学家们在做科学探索时会遇到的难题，机器人可以在哪些方面来帮助他们呢？
2、搭建科学漫游器麦乐，通过编程操作他移动，让他来帮助科学家们来探索人们不方便到达的极端环境下的地方。
3、编程知识：认识输出模块、马达模块、程序控制模块、输出模块
教具准备：
1、乐高教具：wedo2.0
2、辅助器材：平板














课程摘要


	引入阶段10分钟
	讨论阶段
10分钟
	搭建阶段
30分钟
	创造阶段
20分钟
	分享阶段
20分钟

	启发兴趣
确定任务


	观看视频
小组讨论
	根据搭建指导
完成基础模型大家
	改变程序的参数，充分体验实验过程。
	小组分享实验结果，并拍照记录。


课程引入




认识2.0的电子部分零件：智能集线器、中型马达、运动传感器、倾斜传感器
认识2.0程序模块:方向、速度、时间

1、 观看视频：科学家和工程师总是勇于挑战自我，敢于探索遥远的星球。为了能够成功地完成这次旅行，他们设计了航天器、漫游器、卫星和机器人来帮助他们探索和搜集新地域的数据。在此期间，他们既收获了诸多成功，也经历了不少失败。记住：失败乃成功之母。
2、 请站在科学家的角度，思考以下内容：
当科学家和工程师想要探索到达不了的地方，需要一个机器人来帮助去探索。
          哪些地方可能需要机器人来帮助探索?(太空、深海、火山、狭窄的山洞......)
          机器人怎样能够准确到达指定的位置？
          通过距离设定时间和速度：距离=速度×时间
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动手搭建



1、 搭建一辆漫游器，并为其编写程序。
（使用滑轮系统做减速）
2、 设定多组速度和时间，让机器人准确到达赛纸上的探索区域。
3、 思考路程、速度、时间三者的关系。
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反思延续



编程：根据特定的距离设定速度和时间，让机器人准确到达要去探索的区域。
反思：方向、速度、时间三个程序模块的顺序？
思考路程、速度、时间三者的关系？
延续：了解“蛟龙号”深海探测器和其他星球的探测机器人或者阅读关于此类知识的书籍。
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