7+阶段


Wedo2.0 — 第3节 — 倾斜传感器



课程目标：
• 利用倾斜传感器创造一个 Milo（麦乐）信息手臂。  
• 记录下 Milo（麦乐）和基地之间的通信。 
教具准备：
1、乐高教具：wedo2.0
2、辅助器材：平板、ppt














课程摘要


	引入阶段10分钟
	讨论阶段
10分钟
	搭建阶段
30分钟
	创造阶段
20分钟
	分享阶段
20分钟

	启发兴趣
确定任务


	观看视频
小组讨论
	根据搭建指导
完成基础模型大家
	改变程序的参数，充分体验实验过程。
	小组分享实验结果，并拍照记录。


课程引入




认识2.0的电子部分零件：倾斜传感器
复习2.0程序模块:方向、速度、时间

1、 观看视频：
麦克斯和米娅正在等待麦乐的消息，他们想知道它的探索发现。
我们今天用乐高积木搭建一个通信手臂，帮助麦乐科学漫游器发出它的探索信息。          
























动手搭建



1、 搭建一辆漫游器，并为其编写程序。
2、利用倾斜传感器来发出它的探索信息。
                 
















反思延续


[bookmark: _GoBack]
编程：根据任务目标利用倾斜传感器来发出它的探索信息。
反思：生活当中对于信息传递的运用？
延续：了解雷达是怎么样接收信息的？





未来从这里出发   The  future  starts  here
