
Wedo2.0 — 第19节 — 安全送达



课程目标：
利用wedo2.0来制作一个汽车，这个汽车要求设计合理。
根据汽车进行编程，利用运动传感器来制作车灯，放在汽车的前面。
教具准备：
1、乐高教具：wedo2.0
2、辅助器材：平板












课程摘要


	引入阶段10分钟
	讨论阶段
10分钟
	搭建阶段
30分钟
	创造阶段
20分钟
	分享阶段
20分钟

	启发兴趣
确定任务


	观看视频
小组讨论
	根据搭建指导
完成基础模型大家
	改变程序的参数，充分体验实验过程。
	小组分享实验结果，并拍照记录。


课程引入



一、联系

随着科技不断的发展，已经出现很多无人驾驶的汽车，今天，老师给同学们布置一项任务，现有一批资源需要运送到安全区，但由于环境恶劣，穿越安全区之前，由于环境恶劣，不能让人去驾驶，但需要无人汽车可以安全送达。
所以，同学们需要制作一个无人汽车，将货物送至安全区，并成功停车，不得撞上墙壁。
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动手搭建


制作一个车体，然后将运动传感器放在车头，进行检测。








反思延续



[bookmark: _GoBack]
编程：[image: 56fcc0e45ad2b8508a2ec94e1921f12]
反思：如何添加音乐模块，让汽车停下来的时候，进行播放。
延续：编程当停下来之后，看看如何返回。
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